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O SURTO DE UMA NOVA PANDEMIA NO MUNDO
O Sars-Cov-2, mais conhecido como coronavírus (COVID-19), originou-se na cidade de Wuhan na China no ano de 2019 com seus primeiros casos de infecção reconhecidos em 
animais, pois era incomum a infecção em seres humanos. Foi constatado o vírus em um grupo de pessoas que frequentava um mercado popular da cidade, onde 
comercializavam animais selvagens mortos e vivos, podendo um deles estar com o vírus e consequentemente contaminado aquele grupo. Logo depois, foi averiguado em 
outras pessoas que não frequentavam aquele local os mesmos sintomas de contaminação, onde chegaram a conclusão de que o vírus se adaptou ao ambiente externo e se 
espalhou através de gotículas de saliva, espirros ou tosses presentes no ar.

Desde então, a infestação só foi piorando devido ao funcionamento dos comércios e a movimentação de pessoas por todo o mundo de maneira direta e indireta, e com o 
passar dos meses afetou muitas famílias, industrias, escolas, comércios e etc.

Portanto, houve a necessidade de métodos que realizassem a descontaminação das superfícies, objetos e tecidos de uma maneira rápida e útil para auxiliar na pausa da 
propagação do novo vírus, além também de acabar com fungos e bactérias presentes no ar.



OBJETIVOS DO PROJETO

• O objetivo desse projeto é criar um robô capaz de andar sozinho desviando de obstáculos, limpando o 
chão e descontaminando o ar, auxiliando na limpeza de escolas, hospitais, prédios comerciais e locais 
onde há necessidade.

• O foco principal é acabar com os vírus presentes no ambiente, uma vez que houve um surto recente de 
COVID-19 e também pelo fato de que os vírus possuem a capacidade de mutação, ou seja, conseguem 
sempre ficar cada vez mais poderosos a vacinas. 

• O robô possuirá 3 rodas, sendo uma delas sem automação específica mas com uma função importante. 
A pessoa pegará esse robô e colocará no ambiente desejado para descontaminação, após liga-lo e 
coloca-lo sobre o solo o robô automatizado começará sua função sozinho, limpando todo o chão e 
descontaminando o ar. Seus movimentos serão involuntários e conseguirá desviar de objetos e 
barreiras presentes no local. 



DESENVOLVENDO O ROBÔ
• O robô possuirá uma placa Arduino, sensor ultrassônico de distância, dois motores CC, 3 rodas, recipiente para produtos de limpeza, lâmpada ultravioleta e 

UVC e uma bateria para alimentação de todo o conjunto. A partir do momento em que o robô é acionado os LEDs UVC entram em funcionamento e o produto que ficará 
armazenado no recipiente é lançado através dos bicos de pulverização descontaminando e limpando o chão. 

• Os LEDs UVC são responsáveis por fazer a descontaminação dos objetos, tecidos e também do ar através da emissão dos Raios ultravioletas, 
quebrando a camada protetora dos vírus e consequentemente inativando eles. Já o produto que será lançado ao solo é o lysoform, responsável por 
desinfetar e limpar o chão. Usando de maneira correta de acordo com a indicação do fabricante não trás risco algum para as pessoas, mais é 
importante todo o cuidado no manuseio do produto.

• Sobre os LEDs UVC, é importante falar que sua incidência é nociva aos seres humanos, pois também contém os raios UVA e UVB que em contato 
com a pele pode auxiliar no desenvolvimento do câncer de pele. Por isso, o Robô após ser ligado terá um tempo para começar a descontaminação e 
dessa forma a pessoa conseguirá sair do local sem problema algum.



PROTÓTIPO DO PROJETO NA PLATAFORMA TINKERCAD



CÓDIGO UTILIZADO PARA O FUNCIONAMENTO DO ROBÔ





Clique aqui para ver nosso projeto!

https://www.tinkercad.com/things/hHrdZT19PNb-daring-migelo/editel?tenant=circuits


CONCLUSÃO
No decorrer do desenvolvimento desse projeto, conseguimos abordar muitos conceitos de programação e também 
aprimorar nossas informações da pandemia, uma vez que pesquisamos sobre os vírus para poder elaborar esse robô. Nesse 
projeto, usamos o conceito de robô que desvia de obstáculos, onde ele próprio consegue percorrer um determinado 
perímetro e realizar a descontaminação. Programado em linguagem C++ e com seus sensores integrados, é fácil sua 
utilização por qualquer pessoa, pois uma vez programado não há a necessidade de trabalhar mais em cima dos códigos,.

O trabalho em equipe foi colocado bastante em prática, onde nós participantes dividimos tarefas e fizemos reuniões 
remotas para concretizar nosso projeto e sanar as nossas próprias dúvidas. 

Esse protótipo é de extrema importância no combate de vírus, bactérias e fungos presentes nos tecidos, objetos e no ar, 
auxiliando também na limpeza diária de um ambiente sem a intervenção humana. Dessa forma, a pessoa consegue realizar 
outras tarefas enquanto o robô faz a limpeza e descontaminação;


