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Introducao

L 2

O Projeto Integrado loT consiste em criar um sistema de descontaminacgao
considerando o atual contexto pandémico causado pela doenca COVID-19,

tendo como objetivo utilizar tecnologia robdtica em ambientes escolares,
visando abordar conceitos de elétrica, eletrénica, programacao, modelismo e
fendmenos de transporte.

Diante do desafio proposto, nossa equipe se organizou para debatermos qual
ferramenta poderiamos utilizar neste contexto e que seja eficiente, de facil
manuseio e baixo custo. Com isso, chegamos em um acordo e optamos por

utilizar um robo6 de limpeza.
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Jamboard

O Jamboard é um quadro interativo
desenvolvido pelo Google, e foi utilizado
pela equipe para organizarmos melhor
nossas ideias e discuti-las, tendo como
objetivo mostrar:
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« Arduino Uno R3
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Materiais

* Arduino Uno R3

» Placa de Ensaio Pequena
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* Arduino Uno R3
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* Bateria 1,5V
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Arduino Uno R3

Placa de Ensaio Pequena
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» Arduino Uno R3
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Codigo
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#define INIB 11
#define IN2B 10
3 o Ban?¥. o
char valor = 'p';

void setup() {

pi nM_ae(-N‘A, CUTPUT) ;
pinMode (IN2A, OUTPUT);

pinMode (IN1B, OUTPUT);
pinMode (IN2B, OUTPUT);

pinMode (8, OUTPUT);
pinMode (13, OUTPUT);
pinMode (9, OUTPUT);
pinMode (7, OUTPUT);

Serial.begin(%600);

}
void loop() {

if (Serial.available ()>0){
valor = Serial.read();

ot
LED'S

if (valoxr == 'U'"){
digitalWrite (8, EIGH);
digitalWrite (7, EIGH);
delay(500);
d-gl:alw:;te(S, LOW) ;
digitalWritce (7, LCW);
delay(500);

;f(valor = "u'){
digitalWrite (8, LOW);

if(valoxr == "W'){

digitalWrite (13, HIGH);

}

if(valor == 'w')

{
digitalWzite(l3, LOW);

[ /EXTRA (LED)

if (valor = 'e'){
digitalWrite(8, EIGH);
aelay(u;-),
digitalWrite(8, IOW);
delay (503} ;

if (valozx = 'p'){
digitalWrite(8, LOW);

if(valor = '4d'"){

digitalWrite (7, EIGH);

delay (500} ;
digitalWrite (7, LOW);
delay(500);

if(valor == 'p'){
digitalWrite (7, LOW);

/ PIEZO
if(valor == 'h'){
digitalWrite (2, LCW);

}

oy n
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}

if(valor == "H'"){
digitalWrite (S, EIGH);

}

/MOTOR
if(valor = 't£'){
ngl-a_W”’ (Ii‘ HIGE);

clgl-a_v:l‘e(;J2A LOW) ;
digitalWirite (IN1B, HIGE);
digitalWrite (IN2B, LOW);

if(valor = "£'){
digitalWrite (IN1A, LOW);
digitalWrite (IN2a, HIGE);
digitalWxrite (IN1B, LOW);
digitalWrite (IN2B, HIGH);

if(valoxr = 'e'){
digitalWxite (INIA, HIGEH);
digitalWxrite (IN2A, LOW);
digitalWrite (IN1B, LOW);
digitalWxrite (IN2B, HIGH);

if(valor = 'd'"){
digitalWrite (IN1A, LOW);
digitalWxrite (IN2A, HIGH);
digitalWrite (IN1B, HIGH);
digitalWrite (IN2B, LOW);

.
)
i

if (valor = 'p'){
digitalWricte (IN1A, LOW);
digitalWrite (IN2A, LOW);
digitalWrice (IN1B, LOW);
digitalWrice (IN2B, LOW);
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‘Bluetooth RC Controller
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Conclusao

ApOs feito todas as analises e discussoes sobre
o projeto, concluimos que o robo, sendo
controlado pelo celular através de um app
gratuito e projetado para limpeza do
ambiente, € o melhor custo para a prefeitura.
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Referéncias

Jamboard:
https://jamboard.google.com/d/1EJkd8a36Y9Zj)2mpntFq0DUrsbp66g 4NMaeBMijKX2M/edit?usp=sharing

Tinkercad:
https://www.tinkercad.com/things/1mCvBFmQt93-copy-of-projeto-carrinho-controlado-pelo-bluetooth-rc-
control/editel?tenant=circuits

Carro Arduino Bluetooth RC:
https://capsistema.com.br/index.php/2021/01/17 /como-fazer-o-carro-arduino-bluetooth-rc/




